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Penelitian tentang pendeteksian objek berkembang pesat dalam beberapa tahun 

terakhir. Sistem pendeksian objek banyak digunakan untuk membantu sistem 

lainnya, misalnya pada kendaraan otonom. Dalam skripsi ini, kami 
mengusulkan sistem deteksi pejalan kaki menggunakan metode Histogram of 
Oriented Gradient (HOG) dan Support Vector Machine (SVM). Sistem pendeteksian 

ini dilakukan untuk melatih gambar sampel untuk mendapat model yang 

nantinya akan berguna untuk proses testing dan deteksi.  

Sistem ini dirancang untuk digunakan di area terbatas yaitu jalan yang 

menghubungkan gedung di kampus Universitas Jambi. Kami mengumpulkan 

2000 sampel gambar jalan dengan atau tanpa orang yang didalamnya, dan 

menggunakan 90% dari sampel tersebut untuk melatih model, sementara 10% 

lainnya digunakan untuk pengujian. Model tersebut mampu membedakan 
jumlah orang di jalan dari nol sampai empat orang di bidang pandang dengan 

akurasi 98,00%. 
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