HALAMAN PENGESAHAN

§kxipsi dengan judul PERANCANGAN DRIVER KONTROL MOTOR SERVO
DYNAMIXEL AX12-A MENGGUNAKAN RANGKAIAN THREE-STATE BUFFER
UNTUK ROBOT HEXAPOD yang disusun oleh ADITIYA AHMAD, NIM:
M1A120019 telah dipertahankan di depan tim penguji pada tanggal 05 Maret
2025 dan dinyatakan lulus.

Susunan Tim Penguji :

Ketua : Edi Saputra, S.T.,M.Sc.
Sekretaris : Ir. Yosi Riduas Hais, S.ST.,M.T.
Anggota : 1. Nehru, S.Si., M.T.

2. Andre Rabiula, S.Kom., M.Eng.
3. Akhiyar Waladi, M.Kom.

Disetujui:

Pembimbing Utama Pembimbing Pendamping

Edi Sa a, S M. Sc

NIP. 198501082015041003 NIP. 199101212022031009
Diketahui:

Dekan Ketua Jurusan

Fakultas Sains dan Teknologi Teknik Elektro dan Informatika

Drs. Jefri Marz?.l, M.Sc., D.I.T.
NIP. 196806021993031004
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